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Wcxoam yyerwa

1. PasymjeTu 3Hauaj 1 OCHOBHE NpaKTU4He acnekTe ynpaerbaka NPOLEecUMa y XeMUjCKoj UHAYCTPHjU,
Kao M yNory XeMUJCKor MHXeHepa y 0Boj obnacTy;

2. dopmmpaTti guHaMKUYKe MOAENE ENEMEHTApPHMX CUCTEMA W aHANU3NPaTH HUXOB NpUKas y
BPEMEHCKOM, KOMMMEKCHOM 1 (DPEKBEHTHOM JOMEHY;

3. Mo3HaBaTH pa3nuumMTe HauMHe Mjepetba MPOMEHIBUBIX NPOLEC, Kao W NpuHLMNe paja
MjepHO-perynaLuoHe onpeme (MjepHu eNnemeHT, PerynaTop W U3BPLUHU ENEMEHT);

4. AHanuavpaTty 1 KpeupaTti OCHOBHE KOHGUrypaLuje ynpasrbatba ca HeraTMBHOM MOBPATHOM CMErOM;

5. KopucTutn mopepHe codpteepcke anate (MATLAB) y pjeluaBatby UHXerepckux npobnema
BE3aHMX 3a ynpaBbake NPoLecma.

YcnoBrbeHocT

HacTtaBHe MeTope

lMpenaBara, BjexOe, pag y padyHapckoj nabopaTopuju, CEMMHAPCKK pad, KOHCynTauuje

Cappxaj
npeameTa no
cegmuLama

1. YBogHa pa3matparba W 3Havaj ynpaBrbarba NPOLECMMa Y XeMUjCKOj MHOYCTpUju.

Ynora xeMujckor uHxerbepa y 0Boj obnactu. OCHOBHe feduHuULWe, NPUHLMIK 1 eNEMEHTH
CMCTeMa ayToMaTCKOr yrpasrbatba.

2. OcHoBe AuHamuke npoueca. [uHamuuku Mogen cuctema y BPEMEHCKOM 1 KOMMNEKCHOM [JOMEHY.
lMpeHocHa (yHKLMja cucTema.

3. [uHamuka enemeHTapHuUx cuctema. KapaktepucTyHu Npumjepn y XeMUjckoj UHOYCTpuju (LjeBoBog ca
NamM1HapHUM CTPYjareM, MPOTOYHM pe3epBoap ca TeyHoLufy, M30TEPMHM NPOTOYHM peakTop ca
naeanHuUM MjelliabeM, kackaga ABa U30TepMHa peakTopa ca uaearnHum Mjellawem, UTa.).

4. Bnok gujarpamu 1 anrebpa 6nok gujarpama.

5. BpemeHckyn ogaueu cuctema. Pjewwasatbe npobnema ynotpebom Matlab nporpamckor naketa.

6. [uHamuukn mopen cuctema y ppekBeHTHOM fomeHy. [Jobujarte DpekBEHTHUX KapaKTepUCTHKa
1 rpachnyko npukasneare nomohy Nyquist-osor n Bode-oBux anjarpama.

7. KoHdurypauuja ynparbata ca HeraTUBHOM NOBPATHOM CMPErOM (3aTBOPEHO perynaLyoHo Kono)
Perynatop y 3aTBOpPEHOM perynaLoHoM Kony.

8. [uHamuka 3aTBOpeHOr perynauumoHor kona. Kpeupare Mogena 3aTBOPEHOr perynaLmoHor kona u
aHanu3a BpeMEHCKOr 0A3uBa cumynaumjom nomohy Matlab/Simulink nporpamckor nakeTa.

9. AHanuaa CcTabunHOCTM 3aTBOPEHOT PEryNaLMOHOr Kona.

10. M360p 1 NpojekToBakE perynatopa 3aTBOPEHOr perynauuoHor kona.

11. MepHu enemeHTn. CTaTuuKe 1 AMHAMUYKE KapakTePUCTUKE MEPHUX eneMeHaTa.

OceTHu 1 NpeTBapayku fenoBu MepHUX eneMeHaTa.

12. IHCTpYMeHTH 3a Mjeperbe NpoToKa, MPUTUCKA U Pasnuke nputucaka.

13. IHCTpYMeHTH 3a Mjepetbe HUBOA, TeMnepaType, cactasa W KOHLeHTpaLuje.

14. Perynauuonu BeHTun. OCHOBHW €TEMEHTW 1 TUMOBM PErYNaLMOHNX BeHTUNna. CTaTudke 1 AMHaMuuKe
KapakTepucTUKe perynaumuonux senTuna. Msbop v cneumdukaLmja perynalmoHor BeHTuna.

15. Mpernes 0CHOBHMX KapakTepucTUKka 1 Hajuelwhe kopuwheHnx Wema ynpassbaka npolecuma y
XEMUJCKOj MHAYCTPUjU.
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